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NOTICE GENERALE D'EXPLOITATION
GENERAL NOTICE

English

Systeme de pil otage de moteur pas a pas pou télescope
commandeé par ordinateur

Commander system of stepper motorsfor computerized
telescope.

Carte microcontroleur ver 2.3
Carte puissance ve 2.5
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Microcontroller board ver 2.3
Power board ver 2.5
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Nous vous remercions pou cet achat dun produt
Astro Applications.

Nous vous demandors de lire soigneusement ce mode
d'emploi; vous ®rez ansi a méme de faire fonctionrer
I'appareil correcdement. Aprés avoir bien lu le mode
d'emploi, nows vous conseillons de le ranger dans un
endroit sOr afin de Sy référer ultérieurement.

ATTENTION: AFIN DE PREVENIR TOUS
RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE OU DE
DEBUT D'INCENDIE, NE PAS EXPOSER CET
APPAREIL AL'HUMIDITEOU A LA PLUIE.

We thank you for this purchase for a product Astro
Applicaions.

We &k you to rea these instructions carefully; you
will be thus cgpable to make function the gparatus
corredly. After having red the instructions well, we
advise youto arrange it in a sure placein order to refer
to it later on.

CAUTION: IN ORDER TO WARN ALL RISK OF
ELECTRIC SHOCK OR BEGINNING Of FIRE,
NOT TO EXPOSE THIS APPARATUS To
MOISTURE OR the RAIN.

ANNEXE 1 : Schéma logique de la cate de puissance
ANNEXE 2 : Schéma logique de la cate mmmande
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ANNEXE 1: Logic chart of the power board
ANNEXE 2 : Logic chart of the command bard

27/08/2003

OO0 NNOODOOOUPRADMWWWW



ASTRO APPLICATIONS

ANTARES

3/3

1 Généralités

1.1

1.2

Objectifs du systeme:

Pos<der de fagon peu oréreuse un systéme
GOTO soupe & adaptable,

Avoir la posdbilité de modifier a souhait le
logiciel du PC en bénéficiant des ources,

Ne pas étre dépendant d'un PC pou des
petites utili sations classques,

Pouvoair utili ser le méme PC pour l'aayuisition
CCD, leguidage GOTO €t la catographie.

Caractéristiques:

2 Moteurs pas a pas 200 ms/tour bipolaire
(limité a0,5 ou 1A/ Phase)

1 carte de puissance deux axes (alpha @ delta)
avec port pardléle (pou PC ou pou cate
microcontrleur) et ports dextension. 32
upas/pas sur les deux axes en vrai régulation
de ourant et de tension avec protedion
thermique. Coupe réglable sur chaque axe.

1 cate optionrel microcontrdleur de
commande de la cate de puissance Carte
générant de fagon autoname les sgnaux reguis
et interprétant ceux dun micro-ordinateur par
son conredeur série RS232 (au protocole
semi-LX200).

1 raquette de commande simplifiée (Nord,
Sud, Est, Ouest).

1 raquette de commande optionrelle => tout
organiseur éledronique é/olué avecport série
RS232 (Palmpilot, PocketPC avec Windows
CE, HP200LX sous DOS).

1 betterie au pomb 12V étanche (ou 24V) en
option.

1 systeme mécaiique optionrel pou la
motorisation des télescopes Meale LX50.

1 logiciel de ommunicaion série sous DOS
ouWindows 2000.

Generality

Goals of the system:

Own a chegper GOTO system, smooth and
adaptable,

Have the posshili ty to modify like you want
the PC software with al possesdon o
SOUrces,

Do na be dependant of PC for small classcd
uses of your telescope,

Can use the same PC to doimages CCD
aqyuisition, GOTO guidance and mapping.

Specifications :

2 stepper motors 200 step/turn bipdar (limited
to 0,5 o 1 A/ Wire)

1 power board two axes (alpha and delta)
equipped with parallel port (for PC or for
microcontroller board) and extension pats. 32
ustep/step onthe two axesin red current and
tension regulation with thermal protedion.
Adjusting torque on ead axes.

1 optional board - microcontroller commander
of the power board. This board generate done
all therequired signalsandtranglate dl of the
computer by it's erial conredor RS232 (at
protocol half-LX200).

1 simplify command handbox(North, South,
Est, West).

1 optional commander handbox=> Any
eledronic handheld organizer with serial port
RS232 (Palm OS, PocketPC with Windows
CE, HP200LX under DOS).

1 optionrel seded battery 12V waterproof (or
24V).

1 ogional mechanicd system for Meale
LX50 motorization.

1 serial communicaion software under DOS
or Windows 2000.

1.3 Vérification d es access oires Check of furniture:

Pleesse dhedk that you will right receved all the
following parts:

fournis:

Veuill ez vérifier que vous avez bien requ tous les
accesires sivants.

Selon la commande

O 2 Moteurs pasapas

O 1 cate de puissance deux axes (alpha &
delta)

O 1 catede commande

O 1 raguette de wmmande simplifiée
(Nord, Sud, Est, Ouest).
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Following order

O 2 stepper motors

O 1 power board two axes (dpha and dHlta)

O 1 commander board

O 1simplified command hendbox(North,
South, Est, West).

O 1 optional commander powerful handbox
with serial port RS232

O 1seded battery 12V waterproof
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O 1 raquette de @mmande optionrelle
évoluée aecport série RS232

O 1 batterie au pomb 12V étanche

1 systéme mécanique

O 1 logiciel de communicaion série sous
DOS ouWindows.

O

2 Connexion du systeme

Selon la cmmmande, votre systéme peut étre pré-céblé
en bdtier ou & cédler entierement. Dans le ca dun
baitier, pasezdiredement al'étape 2, sinon sz par
|'étape 1.

2.1 Connexion des cartes
électroniques

Asaurez-vous de mettre tous les appareil s branchés
hors tension ainsi que de débrancher la batterie.
Mettez la carte de ommande sur OFF

O 1 mechanicd system

O 1 serid communication software under

DOS or Windows.

Notes that only partsin order are chedked and

furnished by ASTRO Applications.

System plugging

Following order, your system can be diredly in box o
to wire entirely. In case of abox, pss diredly to step

2, elsefollow by step 1.

Plug electronics boards

Be sure to switch off all components plugged and

disconned battery. Put OFF the ommander board.

indispensable: <4+
pordinateur
optionre! : %’ggg”se
N Carte microcontroleur
E RS232/ paraléle
0
(Power OFF)
S ;
Naope donrées
Cables alimentation Nabpe donrées
ou
Carte de puissance 2 voies en
Lpas Nota :
La cate microcontréleur peut étre
- remplacéepar un adinateur afin de
Batterie fournir ala cate de puissanceles
12v <+> signaux de donrées nécessaire a
son fonctionrement. Un logiciel ad
hoc devra dors fournir les donrées

r
=
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sur le port paralléle.

Dans ce c&, pensez amettre un
interrupteur sur les broches 1 et 2
de JP5 : voir annexe.

Dansle cadel'utilisation cela
carte microcontréleur, laliaison
ordinateur / carte de puissance n'est
pas requise.
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useful e o
computer
. i (with RS232
optiord : conredor)
N Microcontroller board
E ew RS232/ parall e
(Power OFF)
S Datawires
Alimentation cable Datawires
OR
Power board, 2channelsin pstep Note -

The microcontroller board can be

replaced by a computer in order to
Battery supply to the power board all data
12v <+> signals necessary to it's properly

works. A ad hac software will then
supdy all dataonthe parallel port.
i In thisway, think to pu a switch or

pins1land 2 d JP5 : see ainexes.
In the way of use microcontroller
board, the link computer / power
board is not required.

2.2 Connexion du bo itier Antares box connection
Antares

Asaurez-vous de mettre tous les appareil s branchés
hors tension ainsi que de débrancher la batterie.
Mettez le boitier Antarés sur OFF.

Be sure to switch off all components plugged and
disconned battery. Switch OFF the Antares box.

indispensable :
<4+—>
_ - Useful : <+ pcomputer
optionrel : pordinateur (with RS232
(avecprise ; . conredor)
RS232 Optional :
N
E W
N
0 Boitier Antarés Antares box S
S

\ b4

Batterie Battery
12v 12v
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2.3 Disposition de lafilerie

Nous vous conselll ons de fixer au maximum lafilerie
sur le télescope al'aide de lli ers Rilsan (nonfournis)
tout en prenant garde de laisser les mous de cdle
nécessaire alaliberté de mouvement du télescope.

3 Préparatifs

3.1 Mise en route du systéme
Antarés

» Branchezlaraquette simplifié, si cen'est pas dé§ja

fait.

Allumez le baitier Antares, (ou la cate de

commande) sur ON.

Sil n'y apas d'erreur de branchement, le moteur en

Ascension Droite dait tourner trés lentement, et a

minima tres |égérement vibrer.

=> En cas dereur, éteigniez le baitier Antares.

S cest le moteur de dédinaison qu sest mis en

marche, échanger les connedeurs des moteurs ur

la cate de puissance d'Antarés

Conredeur dumoteur d'ascension droite
JP1

Wiring disposition

We propase to you to fix at maximum all wiring onthe
telescope with help of Rilsan rings (not supdy) with
care to keep let enough longer cable necessary to free
movement of the telescope.

Preparation

How power on Antares sys tem

»  Plug the smplify handbox,if it's not already dore.
» Switch onAntares box, (or commander board).

If thereisno dugging error, the Right Ascension motor
must turn onvery slowly, and minimal very smoacthly
vibrate.

=>|n error case, switch of Antares box.

If it's the dedinaison motor that turn on,exchange
motors conredors on the Antares power board.

Right ascension motor conredor

Conredeur dumoteur de décli naison JPL
JP2
\ Dedinaison motor conrecor
/ JP2
Conredeur \ /
DB25versla DB25
carte de conredor to
commande R commander
board
» Appuwer pendant environ 5secondes sur lebouon » Push 5 seconds long on the right button o

de droite de laraquette (Ouest), et le télescope dait
sorienter al'ouest.

=> S cen'est pasle ca, inverser le ownredeur du
moteur d'ascension droite sur la cate de puissance
d'Antares en |e retournant

Conredeur du moteur d'ascension doite

handbox (West), and the telescope must go to the
West.

=> If it's not the cae, invert the right ascension
motor connedor on the power board Antares in
reversing it.

Right ascension motor conredor

\EIND4
i

JP1
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» Appwer pendant environ 5secondes aur le bouon
de droite de laraquette (Nord), et le télescope doit
sorienter vers le nord.
=> S cen'est pas le ca, inverser le cmnnedeur du
moteur de dédinaison sur la cate de puissance
d'Antarés en |e retournant

Conredeur du moteur de décli naison

JP2

» Push 5 seonds long on the upper button o
handbox (North), and the telescope must go to the
north.
=> If it's not the case, invert the dedinaison motor
conrecdor onthe power board Antaresin reversing
it.

Dedi naison motor conredor

-

L

Nota : En cas de non fonctionnement conforme aux
instructions précélente, veuill ezvous reporter au guide
de dépannage.

3.2 Réglage de la vitesse de
suivi sidéral

Lavitess de suivi sidérale est inscrite dans la mémoire

EEPROM de la cate de mommande, et de cefait n'est

modifiable quen wsine. Il est donc important de bien

spédfier ala mmmande le rappat de démultiplication
sur les deux axes : Ascension droite @ dédinaison.

Néanmoins, en cas de nécessté, cette vitesse peut étre
modifiée & usine selon vos prescriptions en retournant
la cate de mommande.

Il est auss possble de disposer d'unlogiciel sur micro-
ordinateur susceptible de reprogrammer en EEPROM
cete vitese avotre mnvenance

3.3 Adaptation de la tension
d'entrée au couple requis

Dans le ca ou le cude d'un des moteurs n'est pas
suffisant, deux ogtions ont posshles:

« Régler le murant du moteur incriminé sur la
cate de puissance,

e Augmenter la tension générale d'aimentation
du systéme Antares.

Cest cete derniere option gu est exposée ici.

Dans la rubrique "caradéristiques’, vous trouverez les
tensions d'alimentation ili sable par votre systeme.
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Note : In case of bad working conformably to the
precale instructions, please report you to the depanner
guide.

Adjust of the sidereal slew speed

The sidered dew spedl is written in the EEPROM
memory of the commander board, and in thisway it is
only changeable in fadory. So, it is important to well
spedfy at the order moment the geaing on the two
axes : Right Ascension and dedinaison.

Nethertheless in recessty case, this ea can be
modified in fadory following your prescriptions by
sending us the cmmander board.

Itisaso passhbleto have asoftware enableto rewriting
in EEPROM this edal to your convenience

Adaptation of input tension to
required torque

In the cae of one torque motor is nat sufficient, two
options are available:

e Adjust the seleded current motor on the
power board,

* Increase the general suppy tension d the
Antares g/stem.

It's this last option that is expose here.
In the paragraph "technicd data', you can found
useable suppy range by your system.

27/08/2003
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4 Fonctionnement du
systeme Antares

4.1 Facade avant -
fonctionnement simplifié

4.1.1 Désignation

. Interrupteur Marche / Arrét. Cet interrupteur allume

ou éteint les deux cartes et les moteurs. La tension
daimentation est présente en permanence aix banes
du fusible de la cate de puissance - sans consequence
sur la consommation et les performance du systéme.

Conredeur informatiqgue. Ce nredeur DB9
femelle, permet le branchement d'un micro-ordinateur
par un céble série (méle / femelle) dort le transfert de
donrées est alanorme RS232.

: Voyant de mise en marche. S la tension aimente
corredement les deux cates éedroniques (dort le
microcontroleur), ce voyant sallume en rouge. En cas
de défaill ance total, ou artiel - y compris niveau de
batterie faible, le voyant ne sallume pas ou séteint.

. Conredeur de raguette simplifiée Insérer dans ce
logement la fiche de la raguette. Un branchement ou

03.124- DOC générale antares FR-GB ind01.da@

Working of Antares system

Front face - simplified
functionment

Design

On / Off switch. This switch power on a off the two
boards and bah motors. Supdy voltage is permanently
present on fuse of the power board - withou damage
on consumption and system viabili ty.

: Computing conredor. This connedor DB9 female,
alloy to pug a computer by a serial cable (male /
female) that data transfer is to RS232 techndogy.

: ON light. When the two bcards are wrredly power
on (included microcontroller), this red light is on. In
partial or total error - included low battery, this light
switch of.

: Smplified handboxconredor. Plug in this socket the
handboxfiche. A plugging on a off under voltage have
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débranchement sous tension Ha aicune conséquence -
méme en fonctionnement étendu. Le voyant de la
raquette doit salumer a la mise sous tension du
systéme Antarés ou aprés un kranchement "a dhaud".
En cas de défalllance de la cate de puissance, le
voyant ne sallume pas.

. Conredeur daimentation général 12V (voir les
caadéristiques techniques pou plus de prédsions). Le
cordon aiginal Meade d'aimentation par allume-cigare
est compatible.

4.1.2 Fonctionnement de base

Une fois la mise en marche dfeduée le systéme
Antares entraine en permanence le moteur d'ascension
droite alavitesse sidérale de votre télescope. Un appu
sur une des touche de diredion (Nord, Sud, Est, Ouest)
entraine immédiatement le télescope dans la diredion
voulue aune vitessee moyenne pré-déterminée

Aprés quelques fmndes, s le bouon ¢ la méme
diredion est toujours lli cité, le télescope est entrainé
en grande vitese. Tout relachement du bouon
considéré aréte immédiatement le télescope.

Laraguette est équipéedune LED haute luminosité 5V
afin dédairer a votre @nvenance cates et autres
conrediques.

03.124- DOC générale antares FR-GB ind01.da@

not any consequence - even in extend mode. The
handbox light must switch onat Antares power on a
after a plugging under voltage. In wrong mode of the
power board, this light doesn't works.

: General suppy 12V conredor (seetechnicds datafor
more predsions). The original Meale supdy cable by
12V ca battery is compatible.

Basic fonctionnement

One time switch on is passed, Antares turn on
permanently the right ascension motor at slew speeal
for your telescope. One touch on ores of diredion
buttons (North, South, Est, West) motion immediately
the telescope in the required dredion a a pre-
determined speed.

After few seaonds, if the button d the same diredionis
allays pushed, the telescope is motioned in fast speed.
Any relax of considered buton stop immediately the
telescope.

The handboxis provided with a LED hight luminasity
5V in order to ligth maps and conredors to your
convenience
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4.2 Fonctionnement étendu p ar
PC

Le fonctionrement de base édant prévu pou une
utilisation conventionrelle du télescope, il est
nécessaire d'adjoindre un micro-ordinateur (nonfourni)
ou un adinateur de poche (nhon fourni) avec liaison
série pou étendre votre systeme Antares a du
positionrement GOTO.

Le positionrement GOTO vous permet de pointer
automatiquement votre télescope sur un ohet du ciel
connu, a@s lors que le systéme Antarés aura éé
initiali sé.

Avant de mettre en pratique cetype de positionnement,
il corvient détre eercé aix méthodes
conventionrelles d'observation ducidl (remnraissance
des étail es de base, cheminement d'étoiles a l'oculaire,
reconmeissance de camp détoiles a l'oculaire). En
effet, la puissance de votre systéme Antarés ne peut
mal heureusement pas palli er une ereur de pointage de
plusieurs degrés quand onlui demande une prédsion
de quelques minutes d'angle!

Avant dutiliser l'interface logicielle d'Antares, il
convient de l'install er sur votre micro-ordinateur.

4.2.1 Installation de l'interface
logicielle d'Antarés

Les multiples versions de Windows laise touours
envisager des problémes insolvable raisonreblement...

Normalement, ure simple mpie du fichier exéatable
"Antares mini COM1.exe" dans un répertoire que vous
chasisezsuffit.

Pour faire un racmurci sur votre espacebureau, faites
un clic droit sur le fichier "Antares mini COM1.exe" et
choisisez "crée un racourci”. Windows crée dors
dans le méme répertoire un fichier "Racmurci vers
Antares mini COM1.exe" quil suffit de diquer et
glissr sur l'espace bureau. Renommez dors le
racourci en unsimple "Antares" par exemple.

Le lancement du logiciel avec ou sans le systéme
éledronique doit afficher lafenétre du chapitre suivant.

Le paramétrage du logiciel Antarés Seffedue dela

Extended functionnement by PC

Basic functionrement being schemed for a
conventional use of the telescope, it is hecessary to add
a omputer (not supdy) or a pocket computer (not
supdy) with a seria link to extend your Antares
system for GOTO positioning.

GOTO positioning dloy you to pdnt automaticdly
your telescope on a sky known oljed, after the Antares
system would been initiali zed.

Before to use this positionement mode, it would be nice
to be experimented with conventional sky sedng
(remognizing basics dars, finding star with eyepiece
recognizing of faint star map in eyepiecd. Redly, the
power of your Antares g/stem can't corred a point
error of several degrees when we dtempt it a sharpness
of few angle minutes!

Before to use the Antares ftware interface it is
necessry to install it onyour computer ...

Installation of the Antares software
interface

The multiples versions of Windows let always <heme
some problems that insolvable reasonably...

Usualy, a simple copy of the exeautable file "Antares
mini COM1.exe" in any repertory is aufficient.

To doashortcut onyour desk space doaright click on
the "Antares mini COM1.exe" and chocse "crede a
shortcut”. Windows then crede in the same repertory a
file "Shortcut to Antares mini COM1.exe" that you
have to click and dop onyour spacedesk. Rename the
shortcut in asimple "Antares' by example.

Launching of software with or withou the dedronic
system rmust display the windows of the next

paragraph.

The software parameters of Antares must be shifted by
the foll owing method

maniére suivante:
COM1 - Réduction Alpha -Réduction Delta

Nous vous conseill ons de vérifier régulierement les
nowelles versions disporible dulogiciel sur le site
internet d' ASTRO APPLICATIONS.
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COM1 - Alphareduction -Delta reduction

We please you to regularly chedk the new updated
version d software available on ASTRO
APPLICATIONS website

. http://jlv.duhamel.freefr

27/08/2003



ASTRO APPLICATIONS

ANTARES

1111

http://jlv.duhamel .freefr

4.2.2 Vue de l'interface logicielle :

. http://jlv.duhamel.freefr

View of software interface :

L'interface logicielle dAntarés a €€ cncue la plus The software interfaceAntares being schemed the
petite posshle din de vous permettre de lui juxtaposer smallest as possble in order to allow youto fit it in the

dautreslogiciels - cartographie, aqquisition...

télescope:
- Ascension doite
- Dédinaison

Coordonrées courantes du

Sédedion e lavitess désirée
pou I'appu sur lesbouonsN, S,
E O

Un appu continu sur une de
cestouches déplacele
télescope alavitesse
séledionrée adroite.

Le relachement du bouon
stoppe le mouvement.

Envoi le télescope aux
coordonrées de référence

—»

Réaupéres les coordonrées
depuis le presse papier (du
logiciel PRISM uniquement)

———» presze papier

Coordonrées de référence:

- Ascension doite

- Dédinaison

Cliquez dars chaqLe baite pour
entrer le nombre woulu ou

utili sez les flecdhes.

Fenétre de visualisation des
ordres envoyés et requs ar la
liaison série

aqquisition...

“ Guidage a diztance .__ [l[El |

ANTARES

same screen of other software - mapping charts,

Current coordinates
telescope:

- Right Ascension

- Dedinaison

@ :30h 00m 0&s

c

Seledion o required spedl for
pressng on butonsN, S, E, W

,/"”:

les coordonrées de référence.

Bouton qu permet dinitialiser le
télescope (coordonrées courantes) avec

: 1+00° 00 00"
N Lente

Guid
E | 04—
ehtrage

S i~ Paintage

Auta

Récupére coord 1 oty ateronce

A long pressed on ore of these
buttons move telescope &
required speed seleded at right.
Relaxing button stop moving.

Move telescope on the reference
coordinates

Extrad coordinates from clip
board (of only PRISM software)

e:| 00-={00 =00 =
8: | +000 {00 {00 =
ezzal
hit référence Eermmner

/
-

Reference mordinates :

- Right Ascension

- Dedinaison

Clicineach bacto inpu the
seleded number or usethe
arrows.

Display of receved and sent
orders on serial link

Close Antares oftware.
Eledronic systemkegxsin memory its
own pasition.

Fermelelogiciel Antares.
Le systéme dedronique @nserve
la conndssance de sa pasition.

Button that all ow to initiali ze telescope
(current coordinates) with the reference
coordinates.
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4.2.3 Initialisation du télescope

Mettre le télescope en station équatoriale de fagon
soignée

Pointez une éoile mnnwe, dort vous conraisez les
coordonrees.

Nota : Vous powez réaupérer les coordonrées d'une
étoil e directement par copier / coller depuislelogiciel
PRISM.

Mettre les coordonrées dascension doite € de
dédinaison dns les boites de @ordonrées de
référence

Unefois I'étoile cnnwe en pein centre de l'oculaire du
télescope (éviter les faibles grosgssements), appuyer

sur le bouon L

MPP-32zimple

Telescope initialization

Install your telescope in equatorial station, very
carefully.

Point a known star, that you have aordinates.
Note : You can extract coordinates of a star diredly by
clip boad fromthe PRISM software.

Put itsright ascension and dedinaisonin the reference
coordinates boxes.

Onetime the mnsidered star is exadly in the center of
the telescope eyepiece(donit use poar magnificence),

pressthe button

Etez-wous i de woulair initialiser?

Annuler |

Le logiciel vous propose de confirmer l'initialisation.
Acceptez, et lescoordonrées de références nt pases
en coordonrées courantes

Le systéme Antarés est initialisé, méme s la liaison
série et interrompue, ousi I'ordinateur est arrété.

N'hésitez pas a réinitidiser le systéme Antarés
plusieurs fois dans votre nuit d'observation, afin de
garder une prédasion ogimale.

4.2.4 Utilisation du po intage
automatique GOTO

Avant de faire pointer le télescope vers un ohet du
ciel, il faut entrer ses coordonrées dans la partie
coordonrées de référence

00 =400 =4oo
+000 %_qu %_qu

Vous powez utili ser les fleches de chaaune des boites
pou arriver a dficher les coordonrées de référence
souheitée comme dans I'exemple d desaus:
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The software proposes to you to confirm initializaion.
Accept, and the mordinates of references are passed in
currents coordinates.

The Antares g/stem s initialized, even if the series
conredionisunpugged, o if the cmputer is gop.

Do nd hesitate to initidize again the system Antares
severa times in your night of observation, in order to
ke an ogtimal preasion.

Use of the automatic pointing

Before to make point the telescope towards an oljed of
the sky, it is necessary to enter its coordinates in the
reference @ordinates boxes:

You can use the arows of ead box to past the
coordinates of desired reference as in the example of
top side:

RA 1h 13nin 58sec, DEC +12° 20 10"
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AD 1h 13nin 58sec, DEC +12° 20' 10"
Une aitre solution est de les réaupérer diredement

Récupére coord
presse papier

dans ces boites a I'aide du bouon
depuis le prese papier. |l est nécessaire quelles aient
le format suivant :

05h55n10.30G | +07°2425.00

Nota: Il est posshle de les réaupérer diredement a ce
format depuis les cartes du logiciel PRISM en mode
identification des objets dans la cate du ciel. Une fois
I'objet chaisi, cliquez sur "Copier AD", et vous n'avez
plus quainjeder les coordonrées dans Antarés.

Il ne vous reste plus qua demander au télescope de
sorienter automatiquement sur les coordonrées de

GOTO référence

référence en appwyant sur le bouton

Ancther solution is to recover them diredly in these

Récupére coord
presse papier

boxes using the button to cdl the
board clipper. It is necessary that they have the
following format:

05h55n10.306 | +07°2425.00

Note: It is passble to recover them diredly with this
format since the darts of the PRISM software in
identification mode of the objeds in the sky chart.
Once the objed chosen, click on "Copying AD", and
you do nt have any more to injed the cordinates in
Antares.

It any more but does not remain you to ask the
telescope to dred itsalf automaticdly towards the -
ordinates of reference while pressng on the button

GOTO référence

Le télescope sSoriente en commengant par le

mouvement en ascension droite, pusen dédinaison.

Attention : Le télescope ne gérant pas de butées
éledronique ou mécanique, il vous appartient de veill er
a ne pas introduire de mordonnées inatteignable
sans endammeger votre télescope. De méme, la
séguence d'orientation commencant par le mouvement
dascension doite, il convient de surveller le
télescope afin de le pastaper le tube du télescope ou ce
tirer sur les cébles éledriques.

Nota important : Le logiciel Antarés ne prend pes en
compte les jeux sur les deux axes de la monture du
télescope. Il est dornc nécessaire quils ient le plus
faible possble, ou g vous les compensiez avant de
faire le mouvement automatique. De fait, il est passhble
que vous ne trowiez pas le champ de I'objet attendu
apres le pointage aitomatique,... a moins que la
monture ne soit pas corredement en station ou ge
votre éoile de référence ne soit pas cdle que vous
pensieZ

4.2.5 Utilisation de la fenétre de
visualisation d es ordres série

La fenétre de visualisation suivante permet de voir
toutes les conversations entre votre micro-ordinateur et
le systéme dedronique Antarés.
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The telescope is direded while starting with the
movement in right ascension, then in dedinaison

Caution: The telescope not managing thrusts
eledronics or mechanics, it belongs to you to take cae
not to introduce of unattainable mordinates withou
damaging your telescope. In the same way, the
sequence of orientation starting with the movement of
right ascension, it is appropriate to monitor the
telescopein order to na heat the tube of the telescope
or to stretch onthe dedric céles.

Important note: The Antares ftware does not take
into acourt the badcklash on the two axes of the
mourting of the telescope. It isthus necessary that they
are wekest posshle, or that you compensate for them
before making the aitomatic movement. In fad, it is
posdble that you do no find the field of the objea
awaited after the aitomatic pointing, urless
mourting is not corredly in station o that your
referencestar is nat that which you think!

Use of the display window of the
serials orders

The following display window makes it possble to see
all the conversations between your microcomputer and
the dedronic system Antares.
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Ced permet de vérifier que la mommunicaion entre le
logiciel et le systéme seffedue wrredement. Les
ordres ont émis par le PC (micro-ordinateur), et le
systéme Antarés y répond- pou la plupart des ordres.
Les positions nt échangées us forme de de
d'entiers représentant le nombre de micro-pas moteur
depuis l'origine de l'initiali sation.

Il appartient au logiciel de déoder les micro-pas
moteur et de les convertir en angles Ascension droite &
dédinaison.

Sans ordre spédfique de mouvement, le logiciel
interroge le systéme Antarés toutes les 3 secondes. S
les ordres ne sont ni émis, ni requ, on peut conclure que
laliaison série est défaill ante. Pensez avérifier le cdle
de liaison, et redémarrer le logiciel Antarés sns
éteindre le systéme dedronique - qu ne devrait pas
avoir perdu sa position absolue.

Dans le ca d'une initialisation, le systeme dedronique
répond un bef "ok".

Dans le ca dun adre GOTO, le systéme montre un
déplacement en cours, des coordonrées de référence
atteinte, et une rredion temporelle due ai temps
pas< pendant le déplacament qui reste a @mpenser.
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This makesit posdble to ched that the communication
between the software and the system is caried ou
corredly. The orders are eamitted by the PC
(microcomputer), and the Antares g/stem answers it -
for the majority of the orders. The positions are
exchanged in the form of code of integers representing
the number of motor micro-steps snce the origin o
initialization.

It is upto the software to deaode the motor micro-steps
and to convert them into angles Right Ascension and
Dedinaison.

Withou spedfic order of movement, the software
guestions the Antares g/stem every 3 seoonds. If the
orders are neither emits, nar recaved, ore can conclude
that the conredion series is failing. Think of chedking
the cnreding cable, and d starting again the Antares
software withou extinguishing the dedronic system -
who shoud na have lost his absolute position.

In the cae of an initidization, the dedronic system
answers a brief "ok".

In the cae of an order GOTO, the system shows a
displacanent in progress coordinates of reference
readed, and a temporal corredion dwe to the time
spent during the displacement which remains to be
compensated.
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5 Protocole de

communication série

Cette partie est éaite al'attention des développeurs qui
souheitent crée une interfacede pilotage ala placedu
logiciel Antarés.

Ce systéme de cmmunicdion a la norme RS232
appliquée a systéme Antarés est congu pou que les
resources microproceseur du PC soit extrémement
limité, et ainsi lui permettre de travaill er a des tades
plus "nole" tels que l'imagerie oula catographie. Ced
permet auss de piloter le systeme Antares avec des
ordinateurs de poche intégrant un pat RS232.

Les ordres envoyés et requs nt appelés "protocole de
communicaion’ en tenant compte des paramétres de
vitese de transmisgon. Ce protocole est dérivé de
cdui congu par la société Meale pou ses télescopes
LX200. Le protocole développé pou Antares est libre
de droits, et chaan aura loisir de I'utiliser pou
commander le systéme sans utiliser le logiciel déait
dans cette natice

5.1 Parametres de la liaison

Utili sation du pet COM 1 dumicro-ordinateur. (COM2
sur simple demande aASTRO APPLICATIONS)

Vitese : 9600Bits/sec
Parité : sans
Bitsdedonrées : 8

Bits de stop 01

5.2 Syntaxe des ordres et
réponses de la liaison

Un odre est toujours encadré par deux symboles #.
Tous les caadéres externes aux deux #, comme un
éventuel ‘cariage return', sont ignoré par le systéme
Antares.

Lexique:

AD => Ascension Droite,

DEC => Dédinaison

Commandes de vites® : (sans réporse du systeme

Antares)

#:RSH Vitesse de suivi sidéral

#RG#H Vitesse de guidage, rattrapage lent
#RCH# Vitesse de cantrage (raquette)
#RM# Vitesse rapide

Lavitese et séledionréepour un adre de diredion.
Elle reste gplicable tant quune autre vitesse n'a pas été
séledionrée Par exemple,

#Mn#ERM# #RSHEMWH  rédiseun
déplacament rapide au Nord pou revenir ensuite en
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Protocol of communication

series.

This part is written to the atention o the developers
which wish to creae an interface of piloting in the
placeof the Antares sftware.

This communication system to standard RS232 applied
to the Antares g/stem is conceived so that the resources
microprocessor of the PC be extremely limited, and
thus to enable him to work with tasks more "important”
such as the imagery or the catography. This aso
makes it possble to control the Antares g/stem with
pocket computers integrating RS232 pat.

The orders @ent and recapts ae cdled
"communications protocol" by hading acourt of the
parameters el transmisson. This protocol is derived
from that conceived by the Meade company for its
telescopes LX200. The protocol developed for Antares
is freeware and opensource, and ead ore will have
leisure to use it to order the system without using the
software describesin this note.

Link parameters

Use of port COM1 o the microcomputer. (COM2 on
request with ASTRO APPLICATIONS)

Spedal : 9600Bits /sec
Parity :nore

Data bits 18

Stop hts 01

Syntax of the orders and
answers of the conn ection

An ader is alays framed by two symbas #. All
external charaders to the two #, like posdble 'cariage
return’, areignored by the Antares g/stem.

Index:
RA => Right Ascension
DEC => Dedinaison

Speal controls. (withou resporse of the Antares

system)

#RSH# Sidered sleewing speed
#RG#H Guiding & very slow speed
#RCH Centering speed (hand box
#RM# Fast speed

The spedal is sleded for an order of diredion. It
remains applicable & long as ancther speed was not
seleaed. For example,

#Mn#HERM# #RSHEMWH caries out a fast
displacanent in North to return then in sidered
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suivi sidéral. sleawing

Commandes de diredion: (sans réponse du systeme Orders of diredion: (without resporse of the Antares
Antarés) system)

#Mw# Diredion Ouest #Mw# West Diredion

#:Mett Diredion Est #Me# Est Diredion

#Mn# Diredion Nord #Mn# North Diredion

#:MsH Diredion Sud #Mst# South Diredion

#MO# Arrét du mouvement en dédinaison. #:MO# Stop the dedi naison movement
Demande de positionnement : Ask positioning:

#:GR# Retourne"#:",indexADH,",",indexADL,"#"
#GD# Retourne"#:",indexDECH,",",indexDECL,"#"

Attention, lesindexAD et DEC sont retournés en
valeurs et nonen caraaeres.

indexAD = ADL + ADH * 65536

indexADL pass a-32768apres +32767

indexDEC = DECL + DECH * 65536
indexDECL pass a-32768aprés +32767
indexDECL pase a+32767aprés—32768

indexAD et indexDEC indique la paosition en ppas de
chaaun des moteurs depuis l'origine de l'initiali sation.

Configure I'AD oulaDEC avecunindex de

positionnement

H et L (poidsfort et poidsfaible) :
#:Sr+000;+00000# AvecH:+/-999,L:+/-32768
#:Sd+000;+00000#

envoi Ok sur RS232 pou aayuitter ADref et DECref
[nitiali sation dusystéme Antarés aveclesindex de
références:

#i# Initialise AD et DEC avec ADref et DECref

Envoie laséquence GOTO : (rejoint lesindex de
référence)

#T#  GOTO ADref et DECref

retourne "Ok" quand la séquence et terminée(sans
rattrapage temporel des temps de parcourt - géré par le
logiciel de pil otage du PC)

Nous vous conseillons de réaupérer les urces du
logiciel Antarés pou PC sur le site internet dASTRO
APPLICATIONS pou plus de préasions et dexemples.
Ces donrées ont propcsées a titre indicatives et sont
sujettes avariations..
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#GR# Return "#:",indexADH,"," indexADL,"#"
#:GD# Return "#:",indexDECH,",",indexDECL ,"#"

Attention, the indexAD and DEC are turned over in
values and nd in charaders.

indexAD = ADL + ADH * 65536
indexADL step to -32768after +32767

indexDEC = DECL + DECH * 65536
indexDECL step to-32768after +32767
indexDECL step to +32767after —32768

indexAD and indexDEC indicate the pasitionin psteps
ead motors sncethe origin of initiali zaion.
Configure the AD or DEC with an index of positioning

H and L (strong weight and wegk weight):
#:Sr+000;-00000# With H:+/-999,L:+/-32768
#:Sd+000;+00000#

Send Ok on RS232for adknowledge ADref & DECref

Initializaion d the Antares s/stem with the
references indexes::

#i# Initidizes AD and DEC with ADref & DECref
Send sequence GOT O: (joined the references indexes)

#T#  GOTO ADref and DECref

returns over "Ok" when the sequenceis finished
(withou temporal corredion d times of travel -
managed by the driving software of the PC)

We alvise you to remver the sources of the Antares
software for PC on Internet site of ASTRO
APPLICATIONS for more predse details and
examples. These data ae indicaive and can be change
withou natification.
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6 Données techniques Technical data
Tension naminale d'alimentation Nominal voltage supply 12V continu.
Tensions acceptées en entrée Signal shape acceted de 9V a4ov
Forme du signal accepté Consumption demi alternances positives a
o . régulé
Corsommation Corsmption dpendsonhemadmum 321,
La consommation d&pend ducougde maximum Supply box nd provided (in ogtion).

réglé par I'utili sateur.
Alimentation nonfournie (en option)

Fuse:

Fusible: 1A maxi conselll é
Microcontréleur .| Micracontrolor: 68HC811E2

Le microcontroleur est  évolutif et | The microcontrolor is evolutionary and

reprogrammable par la liaison série. Pour la| reprogrammaly by the conredion series. For

cate microcontroleur, il est nécessaire de |the microcontrolor board, it is necessary to

prédser la réduction employée pou chaque | spedfy the reduction employed for eadh

axes. axes.

Contrdleurs moteurs : Motors controllers:

Résolution Resolution. 32upas/pas

Format du signal de sortie Shape of the output signal. tension propartionrelle

Protedions moteurs et composants
Réglable en intensité — coupe
Courant maximum par bokine moteur
(réglable)

Type de moteurs pas a pas accetés
Tension maxi appliquée aix moteurs

Type of step by

Motors and comporents protedions
Adjustable in intensity — coupes.
Maximum current by motor coil (adjustable).

step accepted motors.

Maximum tension appli ed to the motors.

surchauff es, court-circuits
par trimmers indépendants
0,5A

bipdaire, unipdaire
tension dentrée-0,6V

Liaison cate puissance / cate cmmande :
interface paralléle, compatible PC. Détails aur
le site ASTRO APPLICATIONS

Conredion paver board /Command bard:
paraléel interface PC compatible. Details on
site ASTRO APPLICATIONS

Affedations des brocheslaliaison para

I&éle DB25:

Asdggnments of the pins parallel conredion DB25:

DB25 Fonction état repos (inv : 1=0V)
Function

1 CSbarre DEC 5V

2-9 data ov inv

10 inpu  AD- oV

11 inpu  AD+ ov

12 inpu DEC- indéterminé

13 inpu DEC+ indéterminé

14 WR barre 0V (front montant)

15 inpu indéterminé

16 A0 selon canal (1=0V)

17 CSbarre AD 5V

18 Al ov

19 Reset barre ov

25 masse ov

Remarque : les gédfications et la conception e ce Note: the spedfications and the design of this product
produt sont sujettes a modifi cation sans natification, are prone to modificationwithou natificaion, with an
aim of improvement of the product.

dars un bu d'amélioration du poduit.
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7 Guide de dépannage

Les fonctionrements incorredes nt  souvent
confondws avec des défallances ou des mauvais
fonctionrement. Si vous pensez que quelque chose ne
va pas avec cesystéme, vérifiez les points ci-desus.
Quelques fois, le probléme peut provenir dun autre
appareill. Vérifiez les autres appareils et connexions
éledriques. S le probléme ne peut pas étre @rrigé
apres avoir rédisé les vérificaions ci-desus,
contadez ASTRO APPLICATIONS afin de dépanrer le
systéme.

Guide breakdown service:

Operations incorred are often confused with failures
or faulty operation. If you think that something does
not go with this g/stem, chedk the points below. Some
times, the problem can come from ancother apparatus.
Chedk the other eledric goparatuses and conredions. If
the problem canna be rreded after having caried
ot the dedks below, contad ASTRO
APFLICATIONSIn order to repair the system.

Symptéme

Cause

Remeéde

Le systéme ne sallume pas (les .
voyants Power et Raquette sont
éteints)

débranché

e Lesfils+ et - sont inversés .

e Lefusble est grill .

Le cordon dalimentation est .

Branchezlafiche
daimentation sur une batterie
ou ure dimentation adaptée
Inverser lesfils aur la batterie
oul'dimentation ousur le
conredeur dela catede
puissance JP6

Remplacezle fusible (1A
maximum)

Le systéme salume partiellement |«
(voyant Power uniguement)

e Le mnredeur delaraguette est |
en mauvais état

Laraquette est mal branchée | o

Démnredezlaraguette ¢
reonredezla
Démnredezlaraguette,

utili sezla commande par PC, et
faites réparer lafiche

Le systéme sallume partiellement | «
(voyant raquette uniquement)

e Le omordon daimentationentre | ¢
la cate puissance ¢ la cate
commande est mal conredé
Le moteur concerné est mal .

Le moteur d'ascension droite ne
fonctionnre pas apres lamise en
marche

conredé

Le moteur d'ascension droite ou de
dédinaison fonctionne
anormalement apres lamise en
marche (grande vitesse par
exemple)

Probléme d'éledricité statique | *

Probléme d'éledricité statique | *

Eteignez ¢ rallumezle systéme

« Véifiezque votre systéme est

bien racordé alamasse

générale

Eteignezle systéme d vérifiez

le cordon dalimentationinter

cate

Vérifiezla mnredique ¢ les

cébles asociées

e Vérifiezle branchement des
bohinages du moteur

e Testezle moteur en échangeant

la onredique des moteurs AD

et DEC sur la cate de

puissance

Eteignez ¢ rallumezle systéme

« Véifiezque votre systéme est

bien racordé alamasse

générale

L'un des moteurs ne fonctionre pas
aveclaraquette

e Le mnredeur delaraguette est |
en mauvais état

* Lemoteur concerné est mal .

conredé

Laraquette est mal branchée | »

Démnredezlaraguette
reonredezla
Démnredezlaraquette,

utili sezla commande par PC, et
faites réparer laraquette
Vérifiezla mnredique ¢ les
cébles asciées
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e Vérifiezle branchement des
bohinages du moteur

e Testezle moteur en échangeant
la omnredique des moteurs AD
et DEC sur la catede
puissance

Lavitese du moteur en ascension | o
droite ne permet pas un suivi sidéral

L'un des moteurs saute des pas e
(grincement du moteur, et cdage de
son arbre, méme momentané)

Le microcontréleur n'est pas
programmé alavitesse de votre
télescope

Le oupe du moteur concerné
n'est pas asez devé pour
entrainer corredement l'arbre

» Soyez cetain davoir une
version e cate de mmmande
adaptée avotre télescope

* Racwordezla cate de puissance
au pat // de votre PC, et
exéautezlelogiciel de test*

« FEteignezle systéme, vérifiez
quil n'existe pas de point dur
en tournant I'axe alamain.

+  Equili brez prédsément votre
télescope, en désacoupant si
nécessaire le réducteur
concerné.

* Augmentezle mugde moteur :

- en augmentant latension générale

d’ alimentation (< 40V).

- en gjustant le trimmer associé au

moteur sans dépasser 2,5V sur la

patte 1 duPBM39601N

Des vibrations apparaisent sur les | »
observations d'étoil es, surtout afort
grosgssement

* : Non dsponible a céte date

Le oupe du moteur concerné
est trop élevé pou entrainer
I'arbre en soupesse

e Diminuezle mupde moteur en
gjustant le trimmer asocié au
moteur, ou dminuezlatension
générale d’aimentation.
Attention a ne pas dépasser
2,5V sur lapatte 1 du
PBM39601N

Symptom

Cause

Remedy

The system does nat switch on(the
indicators Power and Handboxare |«
off)

The supfy cord isdisconreded

Thewire + and - arereversed -

The fuseisroasted

Plug the suppy connedor ona
battery or on a alapted supdy box.

Invert wires +/- on tettery or suppy
box, @ onthe power board
conredor JP6.

Replacethe fuse (1A maximum)

The system switch on prtialy .
(Power indicaor only)

The handboxis badly
conreded.

The omnredor of the handbox
isin bad condtion

Disconred the handbox,and
conred it again.

Disconred the handbox, e the
commands by PC way, and do
repair the cnnedor

The system switch on p@rtialy .
(Handboxindicator only)

Eledro static problem

The supdy cord between the
power board and the order
board is badly conreced

Switch onand df the system.
Ched that your system isright
conred to the general mass

Switch df the system and chedk the
suppy cord between the two
Antares boards.

The motor of right ascension daes | *
not function after the starting

The motor concerned is badly
conreded

Ched the mnredors and the
associate wiring.

Chedk the wiring of coil’s motor.
Test the motor by exchange the
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motors conredions RA and DEC on
the power board.

The motor of right ascension a e Eledro static problem Switch onand df the system.

dedinaison functions abnamally Ched that your system isright

after the starting (high speed for conred to the general mass

example)

One of the motors does nat function |« The handboxis badly Disconred and conred again the

with the handbox conreced handbox.

The mnredor of the handbox
isin bad condtion

The motor concerned is badly
conreded

Disconred the handbox, se the
command PC way, and dorepair the
handbox.

Ched the mnredors and the
associate wiring.

Chedk the wiring of coil’s motor.
Test the motor by exchange the
motors conredions RA and DEC on
the power board.

The spead o the motor in right
ascension daes nat allow asidered
sleaning

The microcontrolor is not
programmed at the speed of
your telescope

Be sure to have aversion d
command bard adapted to your
telescope.

Conred the power board to the //
port of your PC, and exeaute the
test software*

One of the motors jumps geps
(squeding of the motor, and chock
of its shaft, even temporary)

The torque of the motor
concerned isnot enough high
to aduate the shaft corredly

Switch dff the system, ched that it
doesn't exist hard pants by turning
shaft with your hand.

Balance exadly your telescope,
deplugging if necessary the reductor
concerned.

Increase the motor torque :

- by increasing the general suppy
voltage (< 40V).

-by adjusting the trimmer asociate
to the motor withou exceal 2,5/
onthepin 1 d PBM39601N

Vibrations appea onthe star
observations, espedally with high
magnificaion

* : Non avail able to this date
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The torque of the motor
concerned istoo highto
aduate the shaft smoothly

Deaease the motor torque by
adjusting the trimmer asociate to
the motor, or deaease the general
supdy power.

Cautionto noexceel 2,5/ onthe
pin 1 d PBM39601N
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SCHEMA LOGIQUE : Carte de puissance2.5: Power board

Non dsponible sur Internet
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SCHEMA LOGIQUE : Carte de mmmande 2.3: Command bard
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